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Estabilidade e Estabiliza¢do de Sistemas de Controle
em Rede com Incertezas e Atrasos Variantes no Tempo
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Abstract Estabilizacao Robusta

This paper proposes a new robust stabilization *  Atraso miximo de rede dado (n);
criterion for networked control systems liable to model

uncertainties, time-varying delays and packet losses.  ° Teoré@a 2:. controlador proporcional (Y, = Kxp) que
The analysis concerns the establishment of a state estabiliza o sistema.
feedback gain matrix that brings the system to stability
and the determination of a maximum data R€ J‘%/fgdo S € CO”C‘/% $0ES
transmission delay bound. The new proposed criterion
is based on the solution of a set of linear matrix Métodos 7 [s]
inequalities. Numerical examples show that the results - -
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*  Resultados baseados na solucio de conjuntos de LMIs,
Controlador G, para as quais existem métodos numéricos de resolugdo

Modelo em malha fechada bem ?stabelecldosi . .
*  Propoe uma funcio de Lyapunov inovadora que permitiu
() = (A+AA)x(t) + (A4 + A )x(t — d (1)) a derivacio de critérios de estabilidade e estabilizacio

< d(t) < 0,0 = MyFyNy, My = My Fy Ny, menos conservadores do que os anteriormente publicados.
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Teorema 1: valor maximo de atraso de rede (1) em que
ainda ha garantia de estabilidade.



